








 



 

English كوردی 

Units of measurement ًكردن‌پێُاوً‌كاوی‌كً‌ی‌

Quantities كان‌ٌێىذي‌

Length درێژی‌

Mass بارستای‌

Time كات‌

Force ٌێس‌

Velocity خێرای‌

Acceleration تاَدان‌

Area ر‌ََبًڕ‌

Density چڕی‌

Work ئیص‌

Moment of force ی‌ٌێسبر‌زي‌

Power تُاوا‌

Pressure ًستان‌پ‌

Unit ًكً‌ی‌‌

Scalar quantities كان‌ئاڕاستً‌‌بێ‌‌ٌێىذە‌

vector quantities كان‌بڕي‌ئاڕاستً‌ٌێىذە‌

Magnitude بڕ‌

action كار‌

Direction ًئاڕاست‌‌

state ًت‌حاڵ‌

Resultant  ًوجام‌رئً‌ب‌

Inclined لار‌

Component ًر‌پێكى‌

Summation ًَي‌كۆكردو‌‌

Axis ًري‌َي‌ت‌‌

Condition ًرج‌م‌



Condition حاڵًت‌

In order that  ی‌َي‌ئً‌بۆ‌

Determine بكً‌دیاری‌‌

Resultant of force system ًٌێس‌كۆمًڵً‌وجامی‌رئً‌ب‌

Moment بر‌زي‌

Torque بر‌زي‌

With respect to ًی‌گُێري‌‌ب‌

Product راَلێكذ‌

Force ٌێس‌

perpendicular ًستُن‌ئ‌

act ری‌سً‌‌كاتً‌كاردي‌

Couple ًك‌جُت‌

rigid body ًخت‌سً‌‌وی‌ت‌

Consist of پێكٍاتَُي‌‌

Parallel ًریب‌ت‌

Opposite ًَاوً‌پێچ‌‌

Angle ًگۆض‌‌

unknown forces كان‌وادیاري‌‌ٌێسي‌

through ًواَ‌ب‌

Equilibrium بَُنٌاَسًوگ‌

Equations ٌاَكێطًکاوی‌

ignored َپطتگُێخرا‌

free body diagram (FBD) سًربًست‌تًوی‌ٌێڵكاری‌

problems گرفت‌

Reactions كارداوًَەکان‌

Centroid ًق‌چ‌

center of Gravity ًقُرسایی‌قی‌چ‌

specific  weight ًچڕي‌‌كیط‌‌



Simi arc ویمچًچًماَە‌

Ellipse ًی‌ٌێلك‌

Moment of inertia or 
Second moment 

‌بری‌زي)‌گۆڕیه‌باڕوً‌بری‌زي

‌(م‌دََي

Polar moment of inertia یر‌مسً‌جً‌گۆڕی‌باروً‌بری‌زي‌

Parallel axis theorem كان‌ریبً‌تً‌‌ري‌َي‌تً‌بیردۆزی‌

Radius of Gyration َي‌خُلاوً‌ی‌تیري‌‌ویُي‌‌

strip تیسماڵ‌

element تیلماسك‌

element توخم‌

Parabola بڕگًٌاَتا‌

Product moment of inertia گۆڕی‌باروً‌لێكذراَی‌بری‌زي‌

Analysis of Structures بىیات‌ضیكردوًَەی‌

truss تڕەش‌

Member  پًل‌

joints ًکانجُمگ‌

planar truss تًخت‌یتڕەس‌

section ًبڕگ‌

hinge ًئًوجام‌

Friction ذنلێكخطاو‌

static friction َذنلێكخطاو‌ەَەستا‌

kinetic friction َذنلێكخطاو‌ەجَُڵا‌

Coefficient of Friction ذنلێكخطاو‌ٌاَكۆلكًی‌

angle of the incline surface كەڕوەلێژە لاری‌شە‌گۆ‌

angle of repose پطُ‌ضًی‌گۆ‌

Angle of friction ذنلێكخطاو‌ضًی‌گۆ‌

Beam ًڕاج‌

Cable كێبڵ‌

SIMPLY SUPPORT BEAM ًڕاگیراَ‌بًسادەیی‌یڕاج‌



Over hanging Beam ًًٌڵُاسراَ‌لا‌یڕاج‌

CANTILEVER BEAM ًڕاجً‌وُێڵ‌

indeterminate beams ًوادیارەکان‌ڕاج‌

PROPPED BEAM ًڕاجً‌كۆڵًك‌

FIXED or RESTRAINED 

BEAM 
‌جڵًَگیر‌یان‌َچًسپا‌یڕاجً

‌كراَ

CONTINUOUS BEAM ًبًردەَام‌یڕاج‌

AXIAL FORCE تًَەرەیی‌ٌێسی‌

SHEAR FORCE بڕەر‌ٌێسی‌

BENDING MOMENT چًماوًَە‌زەبری‌

bending in Beam داڕاجً‌لً‌چًمیىًَە‌

bending stress چًماوًَە‌فطاری‌

Assumptions گریماوًکان‌

involved بًضذارن‌

theory بیردۆز‌

design وًخطًسازی‌

loading کردن‌بار‌

point load خاڵ‌باری‌

distributed load دابًضبُی‌بار‌

Beam deflection ڕاجً‌بُوًَەی‌خُار‌

Beam span ڕاجً‌ماَەی‌

shear force diagrams بڕەر‌ٌێسی‌ٌێڵكاریًکاوی‌

bending moment diagrams چًماوًَە‌زەبری‌ٌێڵكاریًکاوی‌

bolt َُبرغ‌

collinear ٌاٌَێڵ‌

compression پًستاَته‌

Concentrated force ٌَُێسی‌چًقبًست‌

concurrent َُبًیًكگًیطت‌

connection تێكبًست‌



coplanar ٌاَڕَتًخت‌

Cross-section ًپاوًبڕگ‌

curve چًماَە‌

deformation ضێُەتێكچُن‌

degree ًپل‌

disk ًپًپك‌

Distributed load َباری‌دابًضكرا‌

load بار‌

loading باركردن‌

fixed َچًسپا‌

homogeneous چَُویًك‌

horizontal ئاسۆی‌

Integration تًَاَكاری‌

Line  ٌێڵ‌

Line of action ٌێڵی‌كار‌

maximum and minimum  زۆرتریه‌َ‌كًمتریه‌

object تًن‌

body لًش‌

Parallelogram  لاتًریب‌

particle ًتًوۆلك‌

pin ًبًڕََل‌

polar جًمسًری‌

radius of gyration ویُەتیرەی‌خُلاوًَە‌

resolution ضیتًڵكردن‌

rivet پًرچ‌

roller ًخُلخلۆك‌

roof سًربان‌

rotation خُلاوًَە‌

smooth ساف‌



static ََەستا‌

statics َەستاوساوی‌

Strength  بًرگًگرته‌

Stress  فطار‌

Structure  بىیات‌

Summation  سًرجًم‌

Support  پاڵپطت‌

symmetry ٌاَجێ‌

Tension  گرژی‌

Transformation  گُاستىًَە‌

Uniform  ڕێك‌

Vertical  ضاَڵی‌

volume قًبارە‌

Weight  كێص‌

Welding لكاوذن‌
 


